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Chapitre 4 : Dynamique dans un réf non-galiléen :

PFD dans un réf non-galiléen :

Soient R un réf galiléen et R’ un réf non galiléen en mouvement par rapport au premier.
Le PFD appliqué au point M(m) dans R s’écrit :

La loi de composition des accélérations est : d, = d, + d. + d., donc :
m(cTM/R/ + de + d’c) = E F
mayrr = E F —mad, — mad,
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ﬁe la force d’inertie d’entrainement, et ﬁc la force d’inertie de Coriolis.

Equilibre absolue et relative :

M est dit en équilibre :

Absolue : si Tyr = 0 et ay/r = 0

Relatif : si vy /r = 0 et Ay = 0, c-a-d : ﬁe + ZF_" =0

Remarque : Si R’ est en mouvement de rotation uniforme par rapport a R :

]31-e = mO2HM

TMC dans un réf non galiléen :
TMC dans R galiléen :
dLo
dt
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D’ou le TMC dans R’ non galiléen :

R/

dLo
dt

= Mo/ (F) + Mo (fie) + Mo (fre)
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